V roce 2012 byla na ZapadoCeské univerzité zahajena

7 ginnost Centra pokro&ilych jademych technologif (CANUT

- Center for Advanced Nuclear Technologies). Centrum

CANUT O CANUT je konsorciem vyzkumnych organizaci a
Centre for Advanced v ) y y 9
Nuclear Technologies vyznamnych prdmyslovych podnikd pro dlouhodobou
spolupraci ve vyzkumu, vyvoji a inovacich. Davodem
vzniku CANUT je vybudovani strategického partnerstvi ¢lent konsorcia v oblasti jadernych
technologii, ve kterych patfi zu€astnéné organizace k mezinarodné uznavanym vyzkumnym
institucim a pramyslovym podnikim s dlouhou tradici. Tyto technologie patfi ke kliCovym a
prestiznim tématim vyzkumu v celém svété. Cinnost centra CANUT je podporovana

Technologickou agenturou CR.

Do prace konsorcia se spole¢né s dalSimi vyznamnymi prdmyslovymi podniky a vyzkumnymi
organizacemi zapojila i SKODA JS a.s. V ramci CANUT spolupracuje SKODA JS a.s. také s
univerzitami CVUT Praha, VUT Brno a ZCU Plzei. CANUT se zabyva celkem sedmi
vyzkumnymi tématy. SKODA JS a.s. vede v ramci konsorcia CANUT dva projekty a na

dalSich tfech spolupracuje.

Prvnim projektem vedenym SKODA JS a.s. je ,Skladovani a transport radioaktivnich
odpadu, zejména pouzitého jaderného paliva“. Cilem tohoto vyzkumného uUkolu je vyvoj
obalovych soubort a pfislusenstvi pro skladovani a transport pouzitého paliva VVER 440 a
VVER 1000 s vy$8im obohacenim az 5 % U?° které se bude v budoucnu pouZivat
v jadernych elektrarnach v Ceské republice a okolnich zemich. Maximalni pozornost je

vénovana pouzitym materialim pro télesa kontejnert a vnitfni vestavby kontejneru.

Druhym projektem, jehoZ garantem je SKODA JS a.s., je ,Zafizeni pro kontroly soucasti
primarniho okruhu tlakovodnich jadernych reaktord“. Cilem tohoto vyzkumného ukolu je
vyvoj zafizeni, ktera zvysSi kvalitu a zkrati dobu provadéni nedestruktivniho zkousSeni
soucasti primarniho okruhu jadernych elektraren s tlakovodnimi reaktory pfi zachovani
rozsahu kontrol. Zafizeni vyuziva nové postupy nedestruktivniho zkouSeni materialu tlakové
nadoby reaktoru. Byly vyvinuty také inovativni zpusoby Fizeni polohy manipulatoru a jeho
koncovych modulll. Manipulator zpfesni uréovani rozmért detekovanych necelistvosti v

materialu zkouSenych soucasti, zaroven zkraceni doby kontroly sniZzi radiaCni zatiZzeni
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obsluhy manipulatoru.
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https://canut.zcu.cz
http://www.tacr.cz/index.php/cz
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